Modelado de Sistemas Dinamicos

Programacion semanal

Para conocer la fecha de entrega de las distintas actividades, accede a la seccidon Actividades (en el menu
lateral). Recuerda que la suma de las puntuaciones de todas las actividades es de 15 puntos. Puedes hacer las
gue prefieras hasta conseguir un maximo de 10 puntos (que es la calificacion maxima que se puede obtener

en la evaluacion continua.

Temas

Actividades
(15.0 puntos)

Clases en directo

Tema 1. Conceptos generales de
modelado matematico
1.1. Introduccidn y objetivos
1.2. El modelado

Presentacion de la asignatura y clase

Semanal 1.3. Tipos de modelado deltemal
1.4. La simulacion Test Tema 1
1.5. Software para el modelado y la
. ., (0.1 puntos)
simulacion
Tema 2. Matlab - Simulink:
introduccion
2.1. Introduccién y objetivos
2.2. Simulink como entorno de
modelado y simulacién Test Tema 2 Clase del tema 2
Semana 2 L
2.3. Los principales elementos de (0.1 puntos)
Simulink
2.4. Tocando Simulink: “Primeros
codigos en Simulink”
Tema 3. Modelado de sistemas
fisicos Laboratorio 1: Modelado de .,
) _— . - e Clase del tema 3 y presentacion del
3.1. Introduccién y objetivos sistemas fisicos Se verificara la Laboratorio 1
Semana 3 3.2. Modelos fisicos de la realidad originalidad de los adjuntos .
. . s Laboratorio 2x2h
3.3 El modelado de sistemas mediante Turnitin
continuos (5.0 puntos)
Tema 3. Modelado de sistemas
fisicos (continuacion)
3.4. Modelado de sistemas discretos Test Tema 3 Clase del tema 3
Semana 4 . .,
3.5. Simulink: de la ecuacion a (0.1 puntos)
Simulink
Tema 4. Simulacidn de sistemas
fisicos
4.1. Introduccidn y objetivos
Semana5 4.2. Resultados de simulacion Clase del tema 4

4.3. Sensibilidad respecto
condiciones iniciales




Semana 6

Semana 7

Semana 8

Semana 9

Semana
10

Semana
11

Temas

Actividades
(15.0 puntos)

Clases en directo

Tema 4. Simulacidén de sistemas
fisicos (continuacion)
4.4. Simulink: Herramientas para la
representacion de datos
4.5. Modelos en Simulink

Test Tema 4
(0.1 puntos)

Clase del tema 4

Clase de resolucion del Laboratorio 1

Tema 5. Modelos basados en datos

empiricos
5.1. Introduccion y objetivos

5.2. Herramientas para el modelado

empirico
5.3. Bloques de introduccidn de
datos en Simulink
5.4. Determinacién de parametros

Actividad grupal: Modelado de
sistemas avanzados y determinacion
de parametros
(3.0 puntos)

Test Tema 5
(0.1 puntos)

Clase del tema 5 y presentacién de la
actividad grupal

Tema 6. Modelos complejos en
Simulink
6.1. Introduccion y objetivos
6.2. Vectorizacion y trabajo con
Matrices
6.3. Agrupamiento de cédigo
6.4. Usando Simulink desde Matlab

Test Tema 6
(0.1 puntos)

Clase del tema 6

Tema 7. Aleatoriedad en modelos
fisicos
7.1. Introduccién y objetivos
7.2. Introduccién de aleatoriedad en
sistemas dindmicos
7.3. Las principales variables
aleatorias
7.4. Célculo de variables aleatorias
7.5. éQué distribucion usar y cdmo
comprobar su aleatoriedad?
7.6. La aleatoriedad en Simulink

Test Tema 7
(0.1 puntos)

Clase del tema 7

Tema 8. Simulacion de Monte Carlo
8.1. Introduccion y objetivos
8.2. La Simulacion de Monte Carlo
8.3. Monte Carlo para el cdlculo de
areas y volimenes

Laboratorio 2: Modelos aleatorios y
la simulacion de Monte Carlo
(5.0 puntos)

Clase del tema 8 y presentacion del
Laboratorio 2

Laboratorio 2x2h

Tema 8. Simulacion de Monte Carlo
(continuacion)
8.4. Monte Carlo para el estudio de
la incertidumbre

Test Tema 8
(0.1 puntos)

Clase del tema 8

Clase de resolucion de la actividad
grupal




Semana
12

Semana
13

Semana
14

Semana
15

Semana
16

Temas

Actividades
(15.0 puntos)

Clases en directo

Tema 9. Modelado mediante
Simscape
9.1. Introduccion y objetivos
9.2. Simscape como sistema de
modelado
9.3. Modelados fisicos en Simscape

Clase del tema 9

Tema 9. Modelado mediante
Simscape
9.4. Intercambio de informacién
entre Simulink y Simscape
9.5. Addons de Simscape

Test Tema 9
(0.1 puntos)

Clase del tema 9

Clase de resolucion del Laboratorio 2

Tema 10. Modelado de rutas de
robots: parametrizaciones
10.1. Introduccion y objetivos
10.2. El estudio de
parametrizaciones
10.3. La geometria para el modelado
de robots

Test Tema 10
(0.1 puntos)

Clase del tema 10

Semana de repaso

Clase de repaso
Sesion de explicacidon del modelo de
examen

Semana de examenes




