Programacion semanal

ROBOTICA

En la programacion semanal te presentamos un reparto del trabajo de la asignatura a lo largo de las
semanas del cuatrimestre.

Semana 1

Semana 2

Semana 3

Semana 4

Programacion semanal

CONTENIDO TEORICO

Tema 1. Introduccién a la industria
4.0 como nuevo paradigma de las
fabricas inteligentes y conectadas
1.1. Introduccion y objetivos

1.2. Aspectos claves de la primera
revolucion industrial 1.0

1.3. Aspectos claves de la segunda
revolucion industrial 2.0

1.4. Aspectos claves de la tercera
revolucion industrial 3.0

1.5. Cuarta revolucién industrial 4.0
1.6. Industria 4.0 sistema de
produccién (fabrica inteligente)

Tema 2. Claves de la
transformacién digital de la
industria

2.1. Introduccion y objetivos

2.2. Introduccion a la digitalizacion en
la industria 4.0

2.3. Tecnologia NFC

2.4. |dentificacion por radiofrecuencia
RFID

Tema 2. Claves de la
transformacién digital de la
industria (continuacién)

2.5. Etiquetas QR

2.6. Interfaces hapticas hombre-
maquina

2.7. Tecnologia de colaboracion
hombre-robot

Tema 3. Tecnologias clave en los
ecosistemas de la industria 4.0
3.1. Introduccion y objetivos

3.2. Comunicacién M2M

3.3. Automatizacién y colaboracion
hombre-maquina en la industria 4.0

ACTIVIDADES
(11 puntos)

Test tema 1
(0.18 puntos)

Test tema 2
(0.21 puntos)

Actividad 1:
Implementacion
del protocolo
MQTT
(2 puntos)

Test tema 3
(0.09 puntos)

CLASES EN DIRECTO

Presentacion de la
asignatura

Clase explicativa de la
actividad 1
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ROBOTICA

CONTENIDO TEORICO ACTIVIDADES CLASES EN DIRECTO
(11 puntos)
Tema 4. Robotizacion y
digitalizacion en las empresas
4.1. Introduccion y objetivos
4.2. Herramientas y técnicas de apoyo
para la transformacién de la robética
Testtema 4

Semana 5 3.0a4.0
4.3. Analisis de datos para optimizar
los procesos de automatizacion
4.4. Variaciones en proceso de
automatizacién y herramientas de
prediccion

(0.12 puntos)

Tema 5. Caracteristicas de los

principales sectores industriales

respecto a la robotizacion y

digitalizacion

5.1. Introduccién y objetivos

5.2. Principales sectores de Test tema 5 Clase de refuerzoy
Semana 6 robotizacion (0.24 puntos) resolucién de dudas de

5.3. Sector alimenticio ' la actividad 1

5.4. Sector automotriz

5.5. Sector farmacéutico

5.6. Sector electrénico

5.7. Sector aeroespacial

5.8. Sector metalurgico

Tema 6. Robética y automatizacién
6.1. Introduccién y objetivos
6.2. Definicion y elementos basicos de

Semana 7
un robot
6.3. Efectores finales
6.4. Clasificacién de robots
Actividad 2
grupal:
o . Transformacion de
Tema 6. Robética y automatizacion . .
. .. un sistema fisico a
(continuacion) un sisterna
6.5. Localizacion espacial de ) . Clase explicativa de la
Semana 8 ciberfisico

manipuladores (4 puntos) actividad 2
6.6. Planificacion de trayectorias P

6.7. Automatizacién de procesos
Test tema 6

(0.21 puntos)
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ROBOTICA

CONTENIDO TEORICO ACTIVIDADES CLASES EN DIRECTO
(11 puntos)
Tema 7. Movilidad auténoma e
integracién con otros sistemas
tecnolégicos
7.1. Introducciéon y objetivos
y ob) Testtema 7

Semana 9 7.2. Robots AGV
7.3. Navegacion autbnoma
7.4. Tipos de locomocion
7.5. Aplicaciones logisticas y de
integracién

(0.15 puntos)

Tema 8. Introduccion a los sistemas

inteligentes
8.1. Introduccién y objetivos
L " Clase de refuerzoy
8.2. Introduccioén a la robdtica Test tema 8 L
Semana 10 . resolucion de dudas de
inteligente (0.12 puntos) o
- - la actividad 2
8.3. Sistemas de percepcion
inteligente

8.4. Control de robot basado en visién

Tema 9. Sistemas ciberfisicos

9.1. Introduccién y objetivos

9.2. Partes que componen un sistema
Semana 11 ciberfisico

9.3. Uso de Digital Twins en los SCF

9.4. Sistemas ciberfisicos para la

monitorizacién de procesos en SFM

Test tema 9
(0.12 puntos)

Tema 10. Simulacién para robots

industriales

10.1. Introduccion y objetivos

10.2. Simulacion de tareas offline Test tema 10
Semana 12 ) . .

10.3. Simulacion de tareas en tiempo (0.12 puntos)

real

10.4. Simulacion de tareas de

teleoperacién

Tema 11. Aplicabilidad de la Actividad 3:

realidad virtual y la realidad Simulacién de una —

. . - . Clase explicativa de la
Semana 13 aumentada en la industria estacion de trabajo -
- - ) actividad 3
11.1. Introduccién y objetivos robotizada
11.2. Aplicaciones de realidad virtual (3.23 puntos)
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ROBOTICA

CONTENIDO TEORICO ACTIVIDADES CLASES EN DIRECTO
(11 puntos)

Tema 11. Aplicabilidad de la

realidad virtual y la realidad

aumentada en la industria

(continuacién) Testtema 11
11.3. Aplicaciones de realidad (0.12 puntos)
aumentada

11.4. Realidad virtual vs. realidad

aumentada

Semana 14

Tema 12. Integracién de
tecnologias robéticas, sistemas
inteligentes y ciberfisicos con el
resto de las tecnologias del Clase de refuerzoy
. . . Testtema 12 .
Semana 15  ecosistema de la industria 4.0 resolucion de dudas de
., L (0.09 puntos) L
12.1. Introduccion y objetivos la actividad 3
12.2. Sistemas de fabricacion
reconfigurable
12.3. Aplicaciones de integracién

Clase de repaso general
Semana 16 Semana de repaso y dudas previas al
examen

Semana 17 Examen final

NOTA

Esta Programacion semanal puede ser modificada si el profesor lo considera oportuno para el
enriquecimiento de la asignatura.
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